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PRIKLAD 6.11: Valec hmotnosti 5m a polomeru 2r je viazany k ramu kibom, nehmotnymi
pruzinami (k; aky) atlmicmi (b; a b,) podla obr. 6. 17. Urcite dobu kmitu valca okolo
rovnovaznej polohy a frekvenciu kmitania.
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Obrazok 6.17
RIESENIE:
Pre vel'mi malé uhly A¢ < 5° plati: sing = @[rad.]
cos @ = 1[rad. ]
Fp = ki.y1
Fpp = ky.y,
Fp12 = b12.v = b1p. 1
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Zakladny tvar momentovej pohybovej rovnice:
TLa=YM,; Io @ = XMy

Moment zotrvacnosti valca k osi rotacie v bode 0 odvodime pomocou Steinerovej vety:
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IO = IO Valec = IT Valec T mValec(OT)z = E s5m (zr)z +5m (zr)z
5
= S m 4r% 4+ 5m 4r? = 10mr? + 20mr? = 30mr?
Zostavime momentovu pohybovu rovnicu kmitania mechanickej sustavy:
30m1‘2. (P = —Fpl.xl — sz.xZ — Fbl'z.xl

Upravime na tvar homogénnej linearnej diferencialnej rovnice 2. radu:
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Vypocet doby kmitania:
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