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APLIKOVANA MECHANIKA
Otazky na skusku

NapiSte zakladni pohybovu rovnicu dynamiky hmotného bodu, popiste jej jednotlivé Eleny. Nakreslite obrazok
a rozpiste pohybovu rovnicu na zlozky v pravouhlej kartezianskej stradnicovej sustave.

Napiste zakladnu pohybovl rovnicu dynamiky hmotného bodu, popiSte jej jednotlivé Eleny. Nakreslite obrazok
a rozpiste pohybovu rovnicu na zlozky v prirodzenej suradnicovej sustave.

Uvedte a porovnajte zostavenie pohybovej rovnice hmotného bodu Newtonovym spdsobom a d'Alembertovym
principom (metdda zotrvacnych sil). Popite jej jednotlivé ¢leny.

Uvedte aspori tri zakladné vety dynamiky. Jednu z nich blizSie vysvetlite a uvedte priklad praktického pouZitia.

Definujte moment zotrvaénosti k osi, k rovine a polarny moment zotrvaénosti. Nakreslite obrazok, uvedte vztahy pre ich
vypocet a popiste jednotlivé symboly.

Momenty zotrvaénosti k rovnobeznym osiam. Steinerova veta. Nakreslite obrazok, definujte slovne a matematicky.
Odvodte vztah pre moment zotrvaénosti tenkej homogénne;j tyce k jej poCiatku.

Odvodte vztah pre moment zotrvaénosti tenkej homogénnej tyce k jej tazisku.

Odvodte vztah pre moment zotrvaénosti homogénneho valca k jeho osi rotacie.

Odvodte vztah pre polarny moment zotrvacnosti homogénnej gule.

Definujte pojem translacny (posuvny) pohyb telesa (hmotného bodu). Nakreslite obrazok, napiSte dynamicku pohybovu
rovnicu pre translacny pohyb telesa a popiste jednotlivé symboly.

Definujte pojem rotaCny pohyb telesa. Nakreslite obrazok, napiSte dynamicku pohybovu rovnicu pre rotaény pohyb
telesa a popiste jej jednotlivé Eleny.

Definujte pojem vSeobecny rovinny pohyb telesa. Nakreslite obrézok, napiste dynamické pohybové rovnice pre
vSeobecny rovinny pohyb telesa a popiste jednotlivé symboly.

Viysvetlite princip metody postupného uvolfiovania pre rieSenie dynamiky sustav telies s 1° volnosti pohybu. Napiste
pohybové rovnice a vysvetlite vyznam jednotlivych symbolov.

Definujte, v éom spoCiva metdda redukcie pre rieSenie dynamiky sustav telies. Vo v3eobecnom tvare definujte viastnu
pohybovu rovnicu sustavy s 1° volnosti pohybu, z ktorej vychadzame pri rieSeni pohybovej sustavy telies metodou
redukcie, vysvetlite vyznam jednotlivych symbolov.

Definujte princip vypoétu zovSeobecnenej redukovanej sily a zovSeobecnenej redukovanej hmotnosti pri riedeni
dynamickej pohybovej rovnice sustavy telies metédou redukcie?

Slovne definujte a matematicky popiste princip virtudlnych préc pre dynamicky (pohybujlci sa) systém pri VRP.
Zakladnu rovnicu rozpiste a jednotlivé symboly bliZSie charakterizuijte.

Matematicky definujte Lagrangeove rovnice Il. druhu. NapiSte zakladny vztah a jednotlivé symboly blizSie
charakterizujte. PopiSte princip pouZitia tejto metddy pri rieSeni dynamickej pohybovej rovnice sustavy telies.

Nakreslite obrazok a odvodte vztah pre pohybovu rovnicu volného netimeného kmitavého pohybu.

Definujte pojmy doba kmitu (periéda kmitania) a frekvencia kmitania, napiste zakladné vztahy pre tieto pojmy aich
jednotky v sustave Sl, popiste vyznam jednotlivych symbolov.

Vysvetlite na priklade jednoduchej linearnej mechanickej stistavy, kedy a aky vplyv ma statické predizenie pruziny na jej
vlastny kmitocet.

Nakreslite priklad sériového a paralelného zapojenia dvoch pruZin s tuhostami k1 a ko. Vypo€itajte vyslednd tuhost
tychto dvoch pruzin.

Napiste z&kladné vztahy pre velkosti sil v pruZine a v timici, popiste ich. Aké je orientacia tychto sil? NapiSte vztah pre
vlastnu kruhovu frekvenciu timeného kmitania a popiste ho.

Nakreslite obrazok a odvodte z&kladnu pohybovu rovnicu volného timeného nevyniteného kmitania a popiste ju.

Vysvetlite fyzikalny vyznam a uvedte vztah pre vypodet viastnej uhlovej frekvencie volného netimeného kmitania.



