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ZADANIE 2 _ULOHA7

ULOHA 7.1: Zotrvanik o priemere 3m sa @l rovnomerne s ot&ami n; = 90 ot/min.
Odrahtenim stroja sa jeho atidy rovnomerne zrydovali tak, Zze za dobu 10 s dosiahli 120
ot/min. Na tychto novych ot&ach sa stroj ustali. Gte:

a) zaiatotnu a konénu uhlovu rychlos zotrvanika,

b) uhlové zrychleniex zotrvanika, ktoré predpokladame stéle,

c) celkovu drahu a gt Uplnych pootéeni zotrvénika v priebehu rozbehu,

d) obvodové rychlosti,

e) tangencialne, normalové a vysledné zrychlenie vaad zotrvanika.

ULOHA 7.2: Liatinovy veniec sa rozta elektromotorom tak, ze jeho uhlové zrychlenie
rastie linearne &asom. Ukte sinitel Umernosti, ak pfas desiatich pooteni sa uhlova
rychlog’ z w, = 20 rad.8 zvysila nac, = 100 rad.3.

ULOHA 7.3: Rovnomerne sa oajuci rotor ¢erpadla sa za 24 sekind ®t&65 krat.
Vyjadrite rychlo$ jeho ot&ania v otékach za minatu a uhlovu rychibs. .

ULOHA 7.4: Rotor parnej turbiny sa até rovnomerne otkamin = 3 000 ot/min. Aka je
frekvencia otéania (ot/s), za akyas sa rotor ot raz a aka je jeho uhlova rychfos, .

Zistite rychlog a zrychlenie bodu zotreaika, ktory lezi vo vzdialenosti = 0,8 m od osi
ot&ania.

ULOHA 7.5: Remeiovy kot o priemered = 1 200 mm na transmisnom hriadeli sa
rovnomerne ot s otékamin = 90 ot/min. Vypditajte uhlova rychlog obvodovu rychlos
a uhlovu drahu, ktoru opiSe rameno Ketza dobu = 20 s.

ULOHA 7.6: Klukovy hriadé dvojtaktného motora sa @& uhlovou rychlogou « = 100
rad.s'. Uréte normalové zrychlenie bodu, ktory je vo vzdialgh&0 mm od osi oté@nia
hriadd’a.

ULOHA 7.7: BodyA, B, C, Dtelesa, ktoré sa ata okolo stalej osi rotaci®, maju rychlosti
Va=5ms', vg =4 ms', ve = 2 ms, vp = 1,4 m&. Urte:

a) uhlovu rychlos telesa, ak vzdialeno$odu A od osi otganiara = 0,25 m,

b) v akych vzdialenostiach lezia body B, C, D od d&tania,

c) aky je vaah medzi smermi rychlosti jednotlivych bodov, akidena spojnici OA.

ULOHA 7.8: Zotrvatnik hnacieho stroja sa rozbieha tak, ze jeho ulmatgenia ¢ je
amerny tretej mocninéasu. V okamihu; = 2 s ma zotrwanik ota&ky n = 3 600 ot/min. Uite
konStantu Gmernostk, uhol pootdenia ¢ = ¢(t), uhlovd rychlog « = a(t) a uhlove

zrychleniea = a(t).



2 ZADANIE 2 _ULOHA 7 _ Rotatny pohyb telesa

ULOHA 7.9: Koleso priemerud = 820 mm sa brzdenim zastavilo za 15 s. O#aeu
brzdenia so Uplného zastavenia sa kolesgilott32 krat. Vypdgitajte:

a) uhlovu rychlos kolesa na zaatku brzdenia,

b) uhlové spomalenie kolesa,

c) drahu, ktord vykonal bod na obvode kolesagsobrzdenia,

d) normalové a tangencialne zrychlenie na obvode kolaskamihu z&atku brzdenia.

ULOHA 7.10: Zotrvanik, ktorého priemed = 1,6 m, sa 2me oté&at’ z pokoja rovnomerne
zrychlenym pohybom. Z&as t = 40s dosiahne uhlovii rychfoso = 10rad.s'. Urte:

a) uhlové zrychlenie zotréaika,

b) drahu, ktort vykonal bod na obvode zotvika zacas t,

c) normalové a tangencialne zrychlenie na obvode koléaset.

ULOHA 7.11: Rotor elektromotora sa @& s konStantnym uhlovym zrychlenim Za
prvych 5 sekdnd sa otdl 10-krat. Ukte uhlové zrychleniex rotora, uhlovu rychlas «
a uhlovu drahud v zavislosti n&ase.

ULOHA 7.12: Zotrvasnik sa rozbieha z pokoja rovnomerne zrychlenym pohytak, Ze po
10 min. od za&atku pohybu sa ota ot&kamin = 120 ot/min. Ukte uhlové zrychleniar,
uhlova drdhug;, a pa@et pootéeni, ktoré zotrvénik vykona za 10 min.

ULOHA 7.13 Rotor elektromotora sa @ s konstantnym uhlovym zrychlenim. Za
prvych 10 sekund sa aiib 25 -krat. Ukte uhlové zrychlenie rotora, uhlovi rychios
a uhlovu drahup v zavislosti na&ase.

ULOHA 7.14: Oce’ova remenica polomenu= 0,9 m sa rozbieha Zikdu stalym uhlovym
zrychlenima = konst. Prvé pootenie trva 10 sekund. tbe uhlové zrychlenier, vysledné
zrychlenie bodu na obvode remenice v okamihu 1 zabatku pohybu.

ULOHA 7.15: Elektromotor sa pohybuje tak, ze za doliu= 5 s zvy3i svoje otky z
n; = 300 ot/min. nan, = 6 000 ot/min. Za predpokladu rovnomerného Zemého rozbehu
urcte uhlové zrychlenie rotorar, patet poot@éeni behom rozbehu a kinematické wiely
bodu na obvode rotora priemedu= 400 mm na konci rozbehu.

ULOHA 7.16: Bubon polomeru = 10 cm sa uvadza do pohybu zavazim
ktoré je zavesené na larahr. 9.38.Vypocitajte uhlovu rychlos a uhlové ~
zrychlenie bubna, ako i rychlba zrychlenie zavazia, ktoré:
a) klesa stalym zrychlenira,, i |
b) kleslo za20s 02 m. .

ULOHA 7.17: Rotor ¢erpadla bezi rovnomerne s 1 200 ot/min. Pdsobenif§eného
za’azenia klesne get ot&ok za 1,5 min. na 800 ot/min. Vygtajte uhlové spomalenie, ak
predpokladame, Ze je konstantné, agb@oot@eni v danontasovom intervale.



ZADANIE 2 _ULOHA 7 _ Rotathy pohyb telesa 3

ULOHA 7.18: Zotrvatnik ma otéky n=3007"° ot/min. Z&neme ho brzdi tak, Ze do
uplného zastavenia sa zottuék otaii eSte 10 krat. Zistite uhlové spomalenie zainvika
pocas brzdenia, ak predpokladame, Ze je konStantné.

ULOHA 7.19: Motor, ktory sa ot& rovnomerne zrychlenedaset; = 2 s dosiahne oty n;
=1 350 ot/min. Uste:

a) aké véke je uhlové zrychlenie,

b) kolkokrat sa motor oto, kym dosiahne otky n,?

ULOHA 7.20: Liatinovy zotrva@&nik polomeruR sa rozbieha zlkidu stalym uhlovym
zrychlenim a, = konSt. Prvu otku prebehne zaas t;. Uréte vysledné zrychlenie

zotrvanika na obvode vaset, od z&iatku pohybu.

ULOHA 7.21: Zotrvatnik sa otéa ot&kamin, [ot/min.]. Po otlahseni sa z&ne pohybové
rovnomerne zrychlene a #ast; [s] sa ustali nan; [ot/min.]. UKkte:

a) prislusné uhlové zrychlenie,

b) pocet poot@eni zotrvénika behom rozbehu,

c) drahu, rychlog a zrychlenie bodu na obvode zotiméka priemeruwd [mm] na z&iatku

a na konci rozbehu a v okamihudkdosiahnen [ot/min.], kden (n, ,n,).

ULOHA 7.22: Brzdovy kot& elektromagnetickej brzdy Zeriavu ma prienger 850 mm
a jeho otéky su n = 230 ot/min. Pritiahnutim brzdy sa &hie rovhomerne sporfige tak,
Ze sa kotti po 8 sekundach uplne zastavi. Viiajte:

a) kolkokrat sa kotdi otoei pocas brzdenia,

b) uhlové spomalenie kota po dobu brzdenia,

c) obvodovu rychloga zrychlenie kotta na zaiatku brzdenia.

ULOHA 7.23: Otaky kompresora sa zmensili zo 14 000 ot/min. nad® @&/min., behom 9
000 poot@eni rotora. Wtte uhlové spomalenie, ktoré sa predpoklada kom#aatdobu,
behom ktorej dosSlo ku spomaleniu chodu.

ULOHA 7.24: Zotrvatnik plynového motora méa priemer 2 600 mm a kona di#tok za
minutu. Po vypnuti privodu plynu sa rovnhomerne sgimval a po 84 poot®niach sa
zastavil. Utte:

a) uhlovu rychlos zotrvanika pri pracovnych ot&ach,

b) uhlové spomalenie zotriaika v priebehu zastavovania,

c) drahu, ktoru prejde bod na obvode zotniaa do zastavenia,

d) dobu zastavovania.

ULOHA 7.25: Zotrvanik hnacieho stroja sa @& ot&kamin = 396 ot/min. Pri préazeni
stroja klesnu jeho oty o 10 %. AkU uhlovu drahu pritom vykona zowtmé&? Aké bude
jeho uhlové spomalenie, ktoré predpokladame kon#taond za&iatku pre’aZzenia, ak do
zastavenie sa atd5-kréat?
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ULOHA 7.26: Strojnik zapina elektromotor pomocou reostatu tak,uhlové zrychlenie
motora rastie priamoumernecasom. Vypditajte konstantu Umernosk, ak po 10-tich

pootateniach motor dosiahol uhlovd rychtog., = 60 rad.g, d’alej hodnotu maximéalneho
uhlového zrychlenia.

ULOHA 7.27: Rotor turbiny sa oté@l uhlovou rychlogou zodpovedajicou atiéam
n = 36000t.mift. Pri rovhomerne zrychlenom pohybe zdvojnasohijswhlovi rychlog za
cas t =12. Urcte, kd’ko otaieni vykonal rotor za dansas.

ULOHA 7.28: Zotrvatnik sa otéa s kontantnym uhlovym zrychlenim.d@e 100 pooteni
sa jeho otéky zmenia zn, =600 ot/min. nan, =20 ot/min. Vypcitajte, za akyas vykona
zotrvainik 100 potdeni.

ULOHA 7.29: Ot&ky zotrvasnika sa menia pri konstantnom uhlovom zrychleriapal00
pootateni z n; = 600 ot/min. na n, = 30 ot/s. Vypéoitajte ¢as, za aky sa atky zmenia
Z N1 Na n.

ULOHA 7.30: Zotrvanik sa rozbieha z pokoja rovnomerne zrychlenym pohytak, ze po
2 min. od zaiatku pohybu sa oté ot&kami n = 120 ot/min. Ukte uhlové zrychleniex,
uhlova drdhug a paet poot@eniN, ktoré zotrvanik vykona za 2 minaty.

VYSLEDKY ULOH:

a) w =3mrads™, w,=3mrads™ b) a=0Llmrad.s?,
Uloha 7.1 ¢) ¢=35mrad, N=175 d) v, =141ms™, v, =1885ms™
e) a =13289ms?, a, =23687ms™

Uloha 7.2 k = 8826rad.s™

Uloha 7.3 n= 1412otmin™, w= 1479rads™

f =50ots™, T=f"'=002s, w,=314rad.s™

v=215ms™, a=a, =79010" ms?

Uloha 7.5 w=3mrads™, v=565ms™", ¢ =60srad

Uloha 7.6 a= a, =5000 ms™

a) w=20rad.s™, b) r,=02m, r.=01lm, r, =007m
c) slrovnobezné

Uloha 7.8 k =107mrrad.s™, ¢ =10mt*rad, w=3Dnt’rad.s™, a =601t rad.s™
a) w=11058rad.s™, b) a=737rads?, c) s, =340m

d) a, =5013ms™, a = 302ms™

a) a= 025rads®, b) s, =2500m

¢ a,,=80ms?, a,, =02ms™

Uloha 7.4

Uloha 7.7

Uloha 7.9

Uloha 7.10
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Uloha7.11 | 4 =1004rad, w=1004rad.s™, @ =502rad.s>
Uloha 7.12 | a = 002Irad.s?, ¢ =37699rad, N =600
Uloha7.13 | a=rmrads™, w=rmtrads™, ¢= IT% rad
Uloha7.14 | a=01257rads™®, a=32ms™
, a=11938rad.s®, N =2625, v=1256ms™
Uloha 7.15 S _2

a=a, =7891581ms ", a = 2387 ms

— t — — — 2 244

Ooha716 | 2 @72 a= vEat a_%”r ol

b) w=0ltrads™, a=01lrad.s™
Uloha 7.17 | a = 0466rad.s™”, N =1480
Uloha7.18 | a = 25rad.s™
Uloha7.19 | a=759rad.s?, N = 2416
Uloha 7.20 | a=47Rt? [1+167°t*t}
Uloha7.21 | a) a:%(nl—n0 2, b)) N :1—;c(nl+no)tl
Oloha 7.22 a) N =1536, _ b) a= 09671rad_.s‘2,

¢ v=102ms™, a=a, =2465ms”
Uloha 7.23 | a=93rad.s™®, t=45s
Uloha 7.24 a) w=6smrads™, b) a = 0336rad.s?,

C) s, =686m d) t, =56s
Uloha 7.25 | a = 2737rad.s?, ¢ = 7,75rad
Uloha7.26 | a,, = 38197rad.s™®, k= 12158rad.s™
Uloha 7.27 | N =1080
Uloha 7.28 | t= 6,66s
Uloha7.29 | t=5s
Uloha 7.30 a =01047 rad.s?, ¢= 754rad, N =120




