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ULOHA &.2

Priklad 2.1: Sustava telies na obrdzku I sa rozbieha rovnomerne zrychlene pod vplyvom
posobenia vlastnych tiazi a hnacieho momentu My. Vypocitajte rychlost’ vy; stredu valca 3,
ak sa sustava rozbieha z pokoja a tazisko telesa 3 sa posunulo o s7;3. Dané st hodnoty: My,
mp, ms, My, iT4, 12, hz, R3, V4, R4, fz, fg4, Veq, ST3,AT3 = konst.. Lana st dokonale Ohybl’lé.

Ulohu rieste:

a) metodou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

I>

Obrazok 1

Priklad 2.2: Ststava telies na obrdazku 1 sa rozbieha rovnomerne zrychlene pod vplyvom
poOsobenia vlastnych tiazi a hnacieho momentu My. Vypocitajte uhlova rychlost’ w4, ktora
teleso 4 dosiahne po prejdeni uhlovej drahy @s. Sustava sa rozbieha z pokoja. Dané st
hOdIlOtyI MH, mp, ms, My, iT4, 12, hz, R3, V4, R4, fz, fg4, Veq, Qg Og = konst. Lana st dokonale
ohybné¢.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metdédou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.
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Priklad 2.3: Mechanicka sustava na obrazku 2 sa pohybuje pod vplyvom vlastnych tiazi
a hnacej sily Fy. Urcte velkost’ hnacej sily Fytak, aby teleso 2 dosiahlo uhlovu rychlost’ o, za
cas t,. Predpokladajte, ze na zaciatku pohybu bola ststava telies v pokoji, teleso 2 sa rozbieha
s konstantnym zrychlenim o, a lana si dokonale ohybné. Dané su hodnoty: my, m3 my, 12, 3,

Bl by, fo, Tas fis €55 far @2, 12, 02 = konSt..

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvol'novania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metédou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého rddu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

||||||r

Obrazok 2

Priklad 2.4: Zdvihacie zariadenie na obrdzku 3 je pohanané motorom s hnacim momentom
My. Urcte dréhu sy, ktoru teleso 4 dosiahne za ¢as ¢,. Predpokladajte, ze na zaciatku pohybu
bola sustava telies v kl'ude, teleso 4 sa rozbieha s konStantnym zrychlenim a, alana st

dokonale ohybné. Dané su hodnoty My, my, mz my, v, 3, B, 11, o, b, Fars frnsTias frozs €55 for 19

a4 =konst..

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.

Obrazok 3
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Priklad 2.5: Sustava telies na obrazku 4 je tvorend dvojitou pevnou kladkou 3, valcovym
odliatkom 2 a protizavazim 4. Urcte velkost hnacieho momentu My tak, aby teleso 3
dosiahlo uhlova rychlost’ s na dradhe ;. Predpokladajte, Ze teleso 3 sa rozbieha z pokoja
s konstantnym uhlovym zrychlenim a3 a lana si dokonale ohybné. Sustava telies sa pohybuje
pod vplyvom vlastnych tiazi a hnacieho momentu My. Dané st hodnoty: my, m3 my, s, 3, R3,

h4} 141 lT3} /B)ﬁx ré31 fé};ﬁ: 0*)3; (P3; a3 = k0n§t

Ulohu rieste:

a) metodou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

Obrazok 4

Priklad 2.6: Sustava telies na obrdazku 4 je tvorend dvojitou pevnou kladkou 3, valcovym
odliatkom 2 a protizavazim 4. Vypocitajte Cas ¢, potrebny na posunutie odliatku o vzdialenost’
s72. Predpokladajte, Ze teleso 2 sa pohybuje z pokoja s konStantnym zrychlenim a,, a lana st
dokonale ohybné. Sustava telies sa pohybuje pod vplyvom vlastnych tiazi a hnacieho
momentu MH. Dané su hOdl’lOtyZ MH, my, m3 Ny, 1 I3, R3, h4, 14, iT3, ,B, fL, res, fgj, f4, S712,
a,, = konst.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metdédou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.
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Priklad 2.7: Rovinnd sustava telies na obrdzku 5 sa rozbieha z pokoja pod vplyvom hnacieho
momentu M. UrCte Cas t4, za ktory teleso 4 prejde drahu s,. Predpokladajte rovnomerne
zrychleny pohyb mechanickej sustavy. Dané st hodnoty: Mj,, my, ms, my, ira, i3, f4, fr, fe3,
re3, 13, R3, 12, Ro, Uy, hy, B, 4, as=konst. Lana povazujte za dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metodou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého rddu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

Obrazok 5

Priklad 2.8: Rovinna sustava telies na obrdzku 5 sa rozbieha z pokoja pod vplyvom hnacieho
momentu M. Urcte velkost’” hnaciecho momentu M), tak, aby teleso 3 dosiahlo uhlova
rychlost’ ws za Cas t;. Predpokladajte rovnomerne zrychleny pohyb mechanickej sustavy.
Dané su hOdl’lOty'Z my, M3, My, i, iT3, f4, fL; fc'j, re3 13, Rs vy, Ro, 1y, hy, ﬂ, W3, 13, a3 = konst.
Lana povazujte za dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvol'novania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metédou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého rddu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.
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Priklad 2.9: Stustava telies na obrdazku 6 sa rozbieha rovnomerne zrychlene pod vplyvom
posobenia vlastnych tiazi a hnacieho momentu M;,. Vypocitajte rychlost’ vy; stredu valca 3,
ak sa ststava rozbieha z pokoja a t'azisko telesa 3 sa posunulo o s73. Dané st hodnoty: M)y,
mo, m3, My, itg, o, W, R3, 14, Ry, fg, f54, Teq, ST3,AT3 = konst.. Lana st dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

e) metddou postupného uvol'novania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

f) metodou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
g) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

h) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.
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Obrazok 6

Priklad 2.10: Sustava telies na obrdzku 6 sa rozbicha rovnomerne zrychlene pod vplyvom
pOsobenia vlastnych tiazi a hnaciecho momentu M, Vypocitajte uhlovl rychlost” m4, ktort
teleso 4 dosiahne po prejdeni uhlovej drahy ¢u. Sustava sa rozbieha z pokoja. Dané su
hOdHOtyI Mh4, mjp, ms, My, iT4, lg, hg, R3, V4, R4, ﬁ, f54, Treq, Qg Oy = konst. Lana st dokonale
ohybné.

Ulohu rieste:

e) metddou postupného uvol'novania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

f) metodou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
g) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

h) metddou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.
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Priklad 2.11: Rovinnd sustava telies na obrdazku 7 sa rozbieha z pokoja pod vplyvom
vlastnych tiazi a hnacej sily Fyy. Uréte prejdenu drahu sy telesa 4 v okamihu, ked” dosiahne
rychlost’ vz, za predpokladu rovnomerne zrychleného pohybu. Dané su hodnoty: Fi, m;,, ms3,
my, lo, ho, 73, R3, Ry, fo, ¥e3, fe3, i3, Vu, ars = konst.. Land su dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metodou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého rddu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.
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Obrazok 7

Priklad 2.12: Rovinna sustava telies na obrdzku 7 sa rozbieha z pokoja pod vplyvom
vlastnych tiazi a hnacej sily Fp. Urcte velkost sily Fiy potrebnej na presun telesa 2 tak, aby za
¢as 1, teleso 2 dosiahlo rychlost’ v, za predpokladu rovnomerne zrychleného pohybu. Dané su
hodnoty: my, ms, my, I, hs, 73, R3, Ry, f>, 73, fe3, i3, V2, 12, ary = konst.. Land st dokonale
ohybné.

Ulohu rieste:

a) metodou postupného uvolniovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metédou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.
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Priklad 2.13: Sustava telies na obrdzku 8 sa pohybuje pod vplyvom hnaciecho momentu Mj,.
Urcte rychlost’ v, telesa 2 na drahe s,, ak v Case 7y = 0 je sUstava telies v pokoji. Ststava sa
rozbieha rovnomerne zrychlene a lana st dokonale ohybné. Dané hodnoty: My, m,, m3 my, r;3,
Rz, v4, Ry b, hy, 073, 74 ﬁ, f2 ey, '3, fg3, S7, 4> = konst..

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.

Obrazok 8

Priklad 2.14: Sustava telies na obrdzku 8 sa pohybuje pod vplyvom hnaciecho momentu My,.
Urcte pocet otoceni NV telesa 3 za Cas ¢3, ak v ¢ase 7y = 0 je sustava telies v pokoji. Sustava sa
rozbieha rovnomerne zrychlene a lana su dokonale ohybné. Dané hodnoty: My, m,, ms my, r;3,

Rs3, 1y, Ry Do, hy, i73, i1y, B, f2, €4 V3, fi3, 3, 03 = konst..

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.
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Priklad 2.15: Rovinna sustava telies na obrdazku 9 sa rozbieha z pokoja pod vplyvom
vlastnych tiazi a hnacej sily Fy. Urcte prejdent drahu s, bremena 4 v okamihu, ked’ dosiahne
rychlost’ v,. Predpokladajte rovnomerne zrychleny pohyb sustavy. Dané su hodnoty: Fy, m,,
ms, my, 72, Ro, R3, v, fc'g, re3, fgj, i, V4 Ay = konst.. Lana st dokonale Ohybl’lé

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

Obrazok 9

Priklad 2.16: Rovinna sustava telies na obrazku 9 sa rozbieha rovnomerne zrychlene
z pokoja pod vplyvom vlastnych tiazi a hnacej sily Fy. Urcte uhlova rychlost’ w; telesa 2 za
¢as . Dané su hOantyZ Fy, my, ms, my, 2, Ry, R3, 7, fég, re3, f;g, i, 1Oy = konst.. Lana su
dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metodou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metodou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.
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Priklad 2.17: Sustava telies na obrdzku 10 sa pohybuje pod vplyvom posobenia hnacieho
momentu My a vlastnych tiazi jednotlivych telies. Vypocitajte rychlost’ pohybu vrs telesa 5 na
drahe s7s. Predpokladajte, Zze teleso 5 sa rozbieha rovnomerne zrychlene so zrychlenim ars
a lana st dokonale ohybné. Dané su hodnoty: My, ms, my, ms, irs irs rs, Rs, v4, Ry, f1, fea, Veg
Sts, Ars = konst..

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

Obrazok 10

Priklad 2.18: Sustava telies na obrdzku 10 sa pohybuje pod vplyvom pdsobenia hnacieho
momentu My a vlastnych tiazi jednotlivych telies. Vypocitajte rychlost’ pohybu v; bremena 3
v Case ;. Predpokladajte, Ze bremeno 3 sa rozbieha s konStantnym zrychlenim a3 a land st
dokonale ohybné. Dané su hOdHOtyI MH, ms, my, ms, l.T5, l'T4, rs, R5, ry4, R4, fL, f54, Vg ,l‘3, az =
konst..

Ulohu rieste:

a) metodou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.
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Priklad 2.19: Sustava telies na obrazku 11 je tvorena dvojitou pevnou kladkou 3, valcovym
odliatkom 2 a protizavazim 4. Vypocitajte ¢as ¢, potrebny na posunutie odliatku o vzdialenost’
st2. Predpokladajte, ze teleso 2 je dvihané z pokoja s konStantnym zrychlenim a,, a land st
dokonale ohybné. Sustava telies sa pohybuje pod vplyvom vlastnych tiazi a hnacieho
momentu My. Dané su hodnoty: My, my, ms my, va, 13, R3, hy Ly, irs, B fL, Ve, fo3, fo ST,
a,, = konst.

Ulohu rieste:

e) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

f) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
g) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

h) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.

Obrazok 11

Priklad 2.20: Sustava telies na obrazku 11 je tvorena dvojitou pevnou kladkou 3, valcovym
odliatkom 2 a protizavazim 4. Urcte velkost' hnaciecho momentu My tak, aby teleso 3
dosiahlo uhlovu rychlost’ m; na drahe ;. Predpokladajte, Ze teleso 3 sa rozbieha z pokoja
s konStantnym uhlovym zrychlenim a3 a lana st dokonale ohybné. Stustava telies sa pohybuje
pod vplyvom vlastnych tiazi a hnaciecho momentu My. Dané st hodnoty: my, m3; my, v, 73, R;,

hy Ly, i3, B f1. v, fe3, fa @3, @3, 3 = konst .

Ulohu rieste:

e) metddou postupného uvolnovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

f) metodou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
g) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

h) metodou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.
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Priklad 2.21: Sustava telies na obrazku 12 sa pohybuje pod vplyvom pdsobenia hnacej sily
Fy a vlastnych tiazi telies 2 a 4. Urcte vel'kost” hnacej sily £y, ktorou pri pohybe sustavy telies
z pokoja dosiahneme, Ze teleso 3 sa za Cas 3 pooto¢i N; krat. Predpokladajte, ze ststava telies
sa rozbieha rovnomerne zrychlene a land su dokonale ohybné. Dané su hodnoty: my, m;s, my,

iT39 rs3, R3a R4a h29 lZaﬁaﬁ.?: ré37ﬁ9 ,Ba N37 t3: o3 = kongt

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.

Obrazok 12

Priklad 2.22: Ststava telies na obrazku 12 sa pohybuje pod vplyvom posobenia hnacej sily
Fy a vlastnych tiazi telies 2 a 4. Vypocitajte drahu s, telesa 2 za Cas t,. Predpokladajte, ze
teleso 2 sa rozbieha s konsStantnym zrychlenim a, a lané su dokonale ohybné.

Dané su hOdIlOtyI Fy, my, ms,my, ir3 73, R;3, Ry, h, 0>, fL, f53, re3, fg, ﬂ, Lha= konst..

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.
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Priklad 2.23: Sustava telies na obrdzku 13 sa pohybuje pod vplyvom podsobenia hnacieho
momentu M, a vlastnych tiazi telies 2 a 3. Urcte vel'kost’ hnaciecho momentu M, ktorym pri
pohybe sustavy telies z pokoja dosiahneme, ze teleso 4 sa za cas t; pooto¢i N, krat.
Predpokladajte, Zze sustava telies sa rozbieha rovnomerne zrychlene alana su dokonale
Ohybl’lé. Dané su hOantyZ my, m3, My, i3, ¥'3, R3, R4,fL,fg4, req, Ny, ts, 04 = konst..

Ulohu rieste:

a) metodou postupného uvolniovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

Mha

Obrazok 13

Priklad 2.24: Sustava telies na obrdzku 13 sa pohybuje pod vplyvom posobenia hnacieho
momentu M, a vlastnych tiazi telies 2 a 3. Vypocitajte drdhu s, telesa 2 za cCas t..
Predpokladajte, ze teleso 2 sa rozbieha s konStantnym zrychlenim a,  Land su dokonale
Ohybl’lé. Dané su hOantyZ Myy, my, m3, my, i3 ¥3, R3, Ry, fL, fg4, res, b, ar = konst..

Ulohu rieste:

a) metodou postupného uvolniovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metédou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtualnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 2.
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Priklad 2.25: Rovinna sustava telies na obrdazku 14 sa pohybuje pod vplyvom hnacieho
momentu Mj; zo stavu pokoja. Urcte drahu sz, ktora prejde teleso 4 za Cas #4 za predpokladu
rovnomerne zrychleného pohybu. Dané st hodnoty: M), my, ms, my, ir3, irg 73, R3, Ry 14, I,
ha, B 1>, fe3, ¥e3, f4, ta, apy = konst.. Land povazujte za dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 3.

Obrazok 14

Priklad 2.26: Sustava telies na obrdazku 15 sa rozbieha pod vplyvom posobenia vlastnych
tiazi a hnacieho momentu M. Vypocitajte drahu szstelesa 5 za Cas ¢5. Dané st hodnoty: M),
my, m3, My, Ms, i3, it irs, ¥s, Rs, R3, vy Ryfr, e fg4, req, Us ars = konst.. Sustava telies sa
rozbieha rovnomerne zrychlene a lana su dokonale ohybné.

Ulohu rieste:

a) metddou postupného uvolfiovania s uvazovanim vplyvu pasivnych odporov,

b) metddou redukcie hmotnostnych a silovych veli¢in bez uvazovania pasivnych odporov,
¢) pomocou Lagrangeovych rovnic druhého radu bez uvazovania pasivnych odporov,

d) metddou virtudlnych prac bez uvazovania pasivnych odporov.

Zvol'te redukciu na teleso 4.

e

Obrazok 15



