ZADANIE 2 _ULOHA 8 Mechanizmy s konStantnym prevodom 1

ZADANIE 2 ULOHAS8

ULOHA 8.1: Na obrazku 8.1je zobrazena schéma prevodového mechanizmu tyarené
¢elnymi a kuZéovymi ozubenymi kolesami. Bte prevodpzs a uhlova rychlog @, ak je

dana uhlova rychlaesd,, hnaciehallena 2 a péty zubov ozubenych kolies, z, z, z+ azs.

Obrazok 8.1

ULOHA 8.2: Naobrazku 8.Je znazorneny rovinny planétovy mechanizmus s &sgbnym
satelitom 4, tvorengelnymi ozubenymi kolesami. the va’kosti uhlovych rychlostiw; ws:
centralnych kolies 2 a &k sa unagab ota&a konStantnymi otkami ns;. Dané su pdy
zubovz, 2, 7324, 24, 24" ozubenych kolies.
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ULOHA 8.3: V zlozenom rovinnom planétovom diferenciale st dahévé rychlostiay; a
as1. Uréte prevodage, 27 @ uhlova rychlog ar; centralneho kolesa ak st dané gy zubov
jednotlivych ozubenych kolies, z, z, zs, %, z.
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Obrazok 8.3

ULOHA 8.4: Naobrazku 8.4e znazorneny sféricky planétovy mechanizmus slla#mi
ozubenymi kolesami, ktorého unéd&asa otéa stalou uhlovou rychldsu ay;. Urcte prevod
P24 ak su dané otky ny; a pdty zubovz, z, z°, 2 0zubenych kolies.
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ULOHA 8.5: Na obrazku 8.5je znazorneny planétovy mechanizmus s dvojnasobnym
satelitom 3. Ozubené kolesdsa otéa stalou uhlovou rychlgsu api. Uréte prevodpos

a uhlovu rychlog unasaa 4, ak je dana uhlova rychtogy; a pdty zubovz, 2, z, z’
ozubenych kolies.
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Obrazok 8.5

ULOHA 8.6: Naobrazku 8.6e znazorneny planétovy prevodovy mechanizmésrsmi a
kuze’ovymi ozubenymi kolesami. Bte prevodpzs , ak je dana uhlova rychlvso,, hnacieho
¢lena 2 a péty zubov ozubenych kolies, z, z, z; azs.
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ULOHA 8.7: Na obrazku 8.7je znazorneny planétovy mechanizmus s dvojnasobnym
satelitom 3, tvorenyelnymi ozubenymi kolesami. the prevodpys a ve’kosti uhlovych
rychlostiay; as; centralnych kolies 4 a Bk je dana uhlova rychltsw, a paty zubovz, z,

Z3', 1, Z', Zs 0zubenych kolies
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Obrazok 8.7

ULOHA 8.8: Na obrazku 8.8je znazorneny planétovy mechanizmus, ktorého @nAsa
ot&a stalou uhlovou rychldeu ;. Urcte prevodos ak su dané otky np; a paty zubovz,
Z3 24 ozubenych kolies.
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ULOHA 8.9: zdvihacim zariadenim znéazornenym olarazku 8.9 je zdvihany valcovy
odliatok 3 s vonkajSim priameromh = 0,8 m. Dvojitd kladka 2 polomeros, = 0,4 m,

R, = 0,9 m sa oté@ rovnomerne s atkami n,, =300t.s™. Uréte rychlog zdvihu v, a tiez
vel'kos’ uhlovej rychlosti @,, bremena 3.

Obrazok 8.9
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ULOHA 8.10: Zdvihacim zariadenim znazornenym aiarazku 8.10je zdvihany valcovy
odliatok 3 s vonkajSim priamerom = 0,8m. Dvojita kladka 2 polomeros, = 0,4 m,

R: = 0,9 m sa oté@ rovnomerne s atkami n,, =30ots™. Urste rychlog zdvihu v,, a tiez
velkos’ uhlovej rychlosti @,, bremena 3.
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ULOHA 8.11: Na obrazku 8.11je zobrazena sustava telies tvorena navijacim doub,
dvojitym navijacim bubnom 3 a zavazim 2.¢tdrrychlog posuvu Vg,, bubna 3, rychlas

zdvihu v, zavazia 2 atiez uhlova rychibsy, bubna 3. Uvazujte s rovnomernym pohybom
celej sUstavy telies. Dané st hodnaty; = 03rad.s™, r3= 0,3m Ry = 0,45m ry = 0,4m.

Obrazok 8.11
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ULOHA 8.12: Na obrazku 8.12je schématické zobrazenie Westonovho diferenciélneh
kladkostroja. Dvojitd pevna kladka 2 sa d@t&ovnomerne s atkami npy; = konst.. Ukte
rychlog” zdvihu v, bremena Z a uhlova rychlbsw,, volnej kladky 3 ak su dané @ty ny;

apolomery kladiek,, Ry, r3 .
ittt 4

Obrazok 8.12

ULOHA 8.13: Zdvihacim zariadenim znazornenymataézku 8.13je zdvihany duty valec
3 s vonkajSim priemerord = 1,5m. Dvojitd kladka 2 polomeroy = 0,4, R, = 0,& sa

rovnomerne ot uhlovou rychlo®u w,, = 3l4rad.s™. Urte rychlog zdvihu v,, a tiez

vel'kos’ uhlovej rychlosti @,, bremena 3% »

Obrazok 8.13
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ULOHA 8.14: Hnacim¢lenom rovinnej ststavy nabrazku 8.14e teleso 4, ktoré sa @t
stélou uhlovou rychla®u wy;. Urcte, akou rychlodou je spuané teles@® a tiez rychlos
posuvuV;, telesa 5. Dané su hodnotys, rs, s, Ry, Is.
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ULOHA 8.15: Zdvihacim zariadenim znazornenymataézku 8.15je zdvihany duty valec
3 s vonkajSim priameromh= 1,5m. Dvojita kladka 2 polomeray = 0,41, R, = 0,& sa otéa

rovnomerne s otkami n,, =30ots™. Uréte rychlog zdvihu v, a tiez vékost' uhlovej
rychlosti @,, bremena 3.

Obrazok 8.14
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